
Optymalizacja płata - przykład

Dane:

nwym 2 liczba wymiarów przestrzeni decyzyjnych 

(w przykładzie: Vo-rozpiętość płata, V1-cięciwa)

gęstość powietrza [kg/m3]

opór minimalny (tarcia)

przyspieszenie ziemskie [m/s2]

masa konstrukcji bez masy płata [kg]

prędkość przelotowa [m/s]

prędkość minimalna [m/s]

skos płata (krawędzi natarcia) [deg]

max. wartość wsp. siły nośnej

rho 1.225

cxt 0.02

g 9.807

mbp 2393

Vc 125

Vmin 30

fi_LE 0

Cz_max 2.5
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Pierwsze przyblizenie
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LK 5000 liczba kroków iteracyjnych
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Siła oporu w funkcji liczby iteracji
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