prof. dr hab. inz. Zdobystaw Gora;

1. Konstrukcja 1 projektowanie samolotow lekkich 1
bezzatogowych




dr hab. inz. Piotr Czarnocki

1.0pracowanie technologii wytwarzania pokry¢ powierzchni nosnych
wykonanych z preimpregnatow weglowych, pozaautoklawowych (VBO)
metoda podwojnego worka prozniowego

2.Analiza wytrzymalo§ciowo-sztywnosciowo-masowa kompozytowych goleni
sprezystych spelniajacych wymagania JAR23, wykonana przy pomocy MES

3.Analiza porownawcza, numeryczno-doswiadczalna wybranych metod
wprowadzania obciazen skupionych w cienkoscienne, lotnicze struktury
kompozytowe

Prace Przejsciowe

1.Analiza wytrzymalosciowa, wykonana z uzyciem MES, wielosworzniowego
polaczenia elementow kompozytowych platowca.

2.Analiza numeryczna, wykonana z wykorzystaniem MES, ograniczen
stosowalnosci standardowych metod wyznaczania wytrzymalosci na Scinanie
i modulu sztywnosci postaciowej kompozytow

3.Wplyw metody opracowania wynikow wybranych prob materialowych na
wyniki obliczen wytrzymalosciowych wykonanych z wykorzystaniem MES,
w odniesieniu do kompozytow



dr hab. inz. Piotr Czarnocki
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dr hab. inz. Tomasz Goetzendorf
Grabowski

Projektowanie samolotu w ukladzie niekonwencjonalnym z
uwagi na wlasciwosci lotne

Projekty wstepne samolotow lekkich i UAV

. Analizy numeryczne (aerodynamika, statecznos¢ dynamiczna)

PANUKL



dr hab. inz. Tomasz Goetzendorf
Grabowski

1. Projektowanie samolotu w ukladzie nickonwencjonalnym z
uwagi na wlasciwosci lotne

2. Projekty wstepne samolotow lekkich i UAV
3. Analizy numeryczne (aerodynamika, statecznos¢ dynamiczna)

tabilty Analysin




dr hab. inz. Mirostaw Rodzewicz

Projekt konstrukcyjny poduszkowca 1-miejscowego.
Projekt i badania napedu ze Smiglem otunelowanym.

Optymalizacja wlasnosci wytrzymalosciowych polaczen sworzniowych dla
powlok kompozytowych.

Rejestracja i badania spektrow obcigzen elementow strukturalnych lekkich
statkow powietrznych.

Projekty katapult do samolotow bezzalogowych z roznymi systemami
magazynowania energii.




dr hab. inz. Mirostaw Rodzewicz

Projekt konstrukcyjny poduszkowca 1-miejscowego.

Projekt i badania nap¢du ze Smiglem otunelowanym.

Optymalizacja wlasnosci wytrzymalosciowych polaczen sworzniowych dla
powlok kompozytowych.

Rejestracja i badania spektrow obcigzen elementow strukturalnych lekkich
statkow powietrznych.

Projekty katapult do samolotow bezzalogowych z roznymi systemami
magazynowania enerdgil.




dr hab. inz. Mirostaw Rodzewicz

1. Projekt konstrukcyjny poduszkowca 1-miejscowego.
2. Projekt i badania napedu ze Smiglem otunelowanym.

3. Optymalizacja wlasnosci wytrzymalosciowych polaczen sworzniowych dla
powlok kompozytowych.

4. Rejestracja i badania spektrow obcigzen elementow strukturalnych lekkich
statkow powietrznych.

5. Projekty katapult do samolotow bezzalogowych z r6znymi systemami
magazynowania energii.
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dr inz. Kamila Kustron

Projektowanie platowca odpornego na zderzenia z obiektami obcymi (FOD)
m. in. zderzenia z ptakami i gradem (ABAQUS, ANSYS, LABVIEW)

Projektowanie systemow diagnostyki inteligentnej kompozytowego
platowca, opartej na pomiarach sieci czujnikow zintegrowanych ze
strukturg platowca i system DAQ (ABAQUS, ANSYS, MATLAB,
LABVIEW)

Projekty koncepcyjne systemow diagnostyki inteligentnej platowca Obiektu
Latajacego (ABAQUS, ANSYS, LABVIEW)

Struktury inteligentne i materialy inteligentne
Zarzadzanie zdatnoscia do lotu w projektowaniu i w eksploatacji
Optymalizacja Programow Obslugi Technicznej samolotu

Ocena niepewnosci z uzyciem metod sztucznej inteligencji (AI) w badaniach
trwalosci platowca

Zarzadzanie Bezpieczenstwem w lotnictwie cywilnym

Ograniczanie/eliminowanie wplywu Human Factor na bezpieczenstwo lotow



inz. Kamila Kustron
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dr inz. Agnieszka Kwiek

Samolot na Marsa

Projekty wstepne samolotow i rakiet z wykorzystaniem narzedzi do
numerycznych analiz aerodynamicznych

Numeryczne analizy aerodynamiki, statecznosci dynamicznej, sterownosci i
symulacji samolotow w ukladach niekonwencjonalnych

Tematy zwigzane z projektem system do lotow suborbitalnych
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Zagadnienia zwigzane - - o

Z projektem wstepnym, -
symulacjami lotu, :
aerodynamika,
statecznoscia

i sterownoscia
rakietoplanow



dr inz. Marcin Figat

1. Analiza aerodynamiczna samolotu

Analiza aerodynamiczna samolotu — wyznaczanie pochodnych statecznosci i
sterownosci

Analiza aerodynamiczna konfiguracji niekonwencjonalnych
Optymalizacja samolotu

Projekt i wykonanie prototypu lotnego z EPP
Projekt samolotu w ukladzie niekonwencjonal
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dr inz. Wojciech Grendysa

Prace konstrukcyjne podzespolow samolotow*, przykladowe podzespoly:
Golen podwozia spre¢zystego w wykonaniu kompozytowym lub metalowym.
Kompozytowy popychacz ukladu sterowania.

Dzwignia uniwersalna ukladu sterowania.

Inne, na zyczenie studenta.

Uniwersalny przyrzad pokladowy typu Glass Cockpit oparty na
podzespolach Arduino.

Komputer pokladowy szybowca oparty na podzespolach Arduino.
Przyrzad pokladowy wyciggarki do komunikacji z komputerem szybowca.

Sterownica (nozna lub reczna) ukladu sterowania szybowca dostosowana
dla osoby niepelnosprawne;j.

Optymalizacja struktury belki kompozytowej zginanej.
Optymalizacja ksztaltu profilu dla uzyskania odpowiednich parametrow
aerodynamicznych



dr inz. Wojciech Grendysa




dr inz. Mariusz Kowalski

Analiza MES struktur kompozytowych.

Projektowanie struktur kompozytowych.

Optymalizacja topologiczna podzespolow drukowanych w 3D.
Projektowanie lekkich podzespolow do UAV.

ok~ wbhE

Projekt i wykonanie prototypowych elementow z “forged carbonu”.

CENTRELINE




dr inz. Mariusz Kowalski

Prace przejsciowe:
Testowanie ¢wiczen do nowego przedmiotu obieralnego, ktory bedzie

poswiecony Projektowaniu powierzchni w systemie NX

CENTRELINE




mgr inz. Bogdan Hernik
Prace przejsSciowe:
1. Projektowanie i konstrukcja platowcow
2. Konstrukcja podzespolow metalowych i kompozytowych
3. Obcigzenia, technologia i wytwarzanie podzespolow.
4

Prace przejsciowe realizowane sg z wykorzystaniem systemow CAD: NX i
Catia




Cezary Galinski

1. Projekty koncepcyjne samolotow lekkich

2. Projekty koncepcyjne szybowcow

3. Projekty koncepcyjne samolotow bezzalogowych
4

. Projekty konstrukcyjne podzespolow samolotow
lekkKich i bezzalogowych




Cezary Galinski

Projekty koncepcyjne samolotow lekkich
Projekty koncepcyjne szybowcow
Projekty koncepcyjne samolotow bezzalogowych

> W

Projekty konstrukcyjne podzespolow samolotow
lekkich 1bezzalog0wych
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Smaller UAVs on the horizon

IDEX 2005

o UAE orders
AB139s,
Fuchs and
high mobility
vehicle:

I i




	Slajd 1: prof. dr hab. inż.  Zdobysław Goraj
	Slajd 2: dr hab. inż. Piotr Czarnocki
	Slajd 3: dr hab. inż. Piotr Czarnocki
	Slajd 4: dr hab. inż. Tomasz Goetzendorf Grabowski
	Slajd 5: dr hab. inż. Tomasz Goetzendorf Grabowski
	Slajd 6: dr hab. inż. Mirosław Rodzewicz
	Slajd 7: dr hab. inż. Mirosław Rodzewicz
	Slajd 8: dr hab. inż. Mirosław Rodzewicz
	Slajd 9: dr inż. Kamila Kustroń
	Slajd 10: dr inż. Kamila Kustroń
	Slajd 11: dr inż. Agnieszka Kwiek
	Slajd 12: dr inż. Marcin Figat
	Slajd 13: dr inż. Wojciech Grendysa
	Slajd 14: dr inż. Wojciech Grendysa
	Slajd 15: dr inż. Mariusz Kowalski
	Slajd 16: dr inż. Mariusz Kowalski
	Slajd 17: mgr inż. Bogdan Hernik
	Slajd 18: Cezary Galiński
	Slajd 19: Cezary Galiński

